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Funktionalanalysis

Raume

1. Metrische Riume (1) — 1.1, Definition und Beispiele (1) — 1.2. Konvergenz im metrischen
Raum (1) - 1.3. Abgeschlossene und offene Mengen (2) — 1.4. Separabilitit (3) - 1.5. Kompakt-
heit (4) ~ 2. Normierte Raume (5) — 3. Banach-Raume (8) - 4. Hilbert-Raume (12)
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1. Der Banachsche Fixpunktsatz mit Anwendungen (39) — 2. Der Schaudersche Fixpunktsatz
(41)

Die Gleichung f — uKf = goderif - Kf = g

1. Die Gleichung f — uKf = g im Hilbertraum und Banachraum mit Basis (43) — 2. Die Glei-
chung Af — Kf = g in einem beliebigen Banachraum B (46) — 3. Spezielle Ergebnisse, wenn K
normal oder symmetrisch ist (47) — 4. Spektraldarstellung selbstadjungierter Operatoren im
Hilbertraum (48)

Naherungsverfahren

1. Zum Banachschen Fixpunktsatz (50) — 2. Newtonsches Verfahren (53) — 3. Verfahren von
Ritz und Trefftz (57) — 4. Galerkinsches Verfahren (61)

MaBtheorie und Lebesgue-Stieltjes-Integral

Inhait und Mag

Inhalt und MaB im n-di ionalen euklidischen Raum E*

1. Peano-Jordanscher Inhalt (63) — 2. Erweiterung zum Lebesgueschen MaB (64) - 3. Lebesgue-
Stieltjes-Ma8 (65)

MeBbare Funktionen

Lebesgue-Stieltjes-Integral

1. Definition des Integrals (66) — 2. Summierbare Funktionen (67) — 3. Integrationsregeln
(67) - 4. Grenzwertsitze (68) — 5. Das unbestimmte Lebesgue-Stieltjes-Integral (68)
Stieltjes-Integral fiir Funktionen einer Variablen

Tensorrechnung

Tensoralgebra
1. Grundbegriffe (70) — 2. Algebraische Operationen mit Tensoren (72) - 3. Spezielle Ten-
soren (74) - 4. Tensorgieichungen (75)

Tensoranalysis
1. Tensorfunktionen einer skalaren Variablen (76) - 2. Tensorfelder (76) - 3. Kovariante
Differentiation (77) - 4. Vektoranalysis in krummlini Koordinaten (79) - 5. Alter-

nierende Differentialformen und Vektoranalysis (79)

Integralgleichungen

Allgemeine Begriffe

Einfache Integralgleichungen, die durch Differentiation auf gewShnliche Differentialgleichun-
gen zurickgeflihrt werden kénnen

Integralgleichungen, die durch Differentiation gelost werden konnen

Die Abelsche Integralgleichung

Integralgleichungen mit Produktkernen

Die Neumannsche Naherung (schrittweise Naherung)

Die Fredholmsche Lésungsmethode

Die Nystro he Naher hode zuir Lisung von Fredhol h Integralgleich
zweiter Art
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Ganzzahlige lineare Optimierung

Problemstellung, geometrische Deutung

Schnittverfahren von Gomory

1. Rein-ganzzahlige lineare Optimierungsaufgaben (123) - 2. Gemischt-ganzzahlige lineare
Optimierungsaufgaben (125)

Verzweigungsverfahren

Vergleich der Verfahren

Nichtlineare Optimierung

Ubersicht und spezielle Aufgabentypen

1. Allgemeine nichtlineare Optimierungsaufgabe im R", konvexe Optimierung (128) — 2. Lineare
Quotientenoptimierung (128) — 3. Quadratische Optimierung (129) — 3.1. Verfahren von Wolfe
(129) — 3.2. Iterationsverfahren von Hildreth/d’Esopo (132) - 3.3. Lineares Komplementaritats-
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3.3. Methode der projizierten Gradienten (142) — 4. Schnittebenenverfahren (144) — 5. Umfor-
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5.2. Methode der Barriere-Funktionen (SUMT)) (147)
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