Inhalt

Einleitung . . . . . . . .. oo oo Lo
Erster Teil. Rekursionsformeln

I. Diskrete Funktionen. . . . . . . . . . . . . . ... ... ... 12

§ 1. Rekursive Definitionen . . . T 1

§ 2. Arithmetische und geometrlsche Folgen P

§ 3. Folgen und Summen . . . S

§ 4. Berechnung weiterer Summen ] |

II. Anfangswertprobleme . . . . . . . . . . . . . . .. .. .... 24

§ 5. Rekursionsformeln erster Ordnung . . . . . . . . ... ... 2

§ 6. Rekursionsformeln zweiter Ordnung . . . . . . . . . . . . . 28

§ 7. Uberlagerung von Lésungen . . . . . . . . . . . ... ... 32

§ 8. Schwingende Losungen . . . . . . . . . . . . ... .. .. 36

IIT1. Tterationsverfahren . . . . . . . . . . . . . . . .. ... ... 40

§9. Berechnung von Quadratwurzeln. . . . . . . . . . . ... . 42

§ 10. Berechnung von Nullstelen . . . . . . . . . . . . . . . .. 46

§ 11. Zwei Gleichungen . . . . . . . . . . . . ... ... ... 51

§ 12. Fehlerabschdatzungen . . . . . . . . . . . . . ... .. .. 55

1V. Diskrete Modelle . . . . . . . . . . . . ... .. ... .... 58

§ 13. Das Konstruktionsprinzip . . . . . . . . . . . . . ... .. 59

§ 14. Erhaltungssdtze . . . . . . . . . . . .. . .. .. ... . 62

§ 15. Anwendungen . . . e |

§ 16. Zuverlassigkeit von 1 \Iaschlnen e 11
Zacetter Teil. Grofe Gleichungssysteme

V. Randwertprobleme . . . . . . . . . . . . . . . ... .. .. 74

§17. Beispiele . . . . . . . . .. .. ... ... .. T4



VI.

VIIL

VIIL.

Inhalt

§ 13. Variable Koeffizienten
§ 19. Konstante Koeffizienten

Stabilititsprobleme

§ 20. Klassifizierung .

§ 21. Faktorisierung . .
§ 22. Regularisierung
Identifikation .

§ 23. Die Methode der kleinsten Quadrate
§ 24. Beispiele aus der Mechanik ..
§ 25. Bestimmung von Loésungen

Operatormethoden

§ 26. Grundbegriffe .

§ 27. Losung linearer Operatorglelchungen .

§ 28. Vektoren und Matrizen .

Loésungshinweise

Literatur

Namen- und Sachverzeichnis .

79

84
85

91

94
95

. 104
. 108
. 109
. 114
. 118
. 124
. 128

. 129



