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Bemerkungen zum Inhaltsverzeichnis

Abschn. 1 enthélt eine kurze Zusammenstellung der mathematischen
Beschreibungsmdglichkeiten fiir dynamische Systeme, wobei auch
Grundbegriffe der Fouriertransformation sowie der Matrizen-und Vek-
torrechnung wiederholt werden. Dann folgt in Abschn.2 eine kurze heu-
ristische Einfilhrung in die elementare Wahrscheinlichkeitsrechnung,
wo bereits der Begriff ZufallsprozeR (stochastischer ProzeB) als ge-
ordnete Menge von Zufallsvariablen erklart wird. Als spezielle Erwar-
tungswerte bzw. deren Fouriertransformierte werden in Abschn.3
Korrelationsfunktionen bzw. spektrale Leistungsdichten (insbesondere)
stationdrer Prozesse eingefiihrt. Ihre Transformation durch dynamische
lineare Systeme wird untersucht. Einige Untersuchungen zur Theorie
der Messung von Kennwerten von Zufallsprozessen in Abschn.4 run-
den die Betrachtungen dieses ersten Teils des Buches zur Praxis hin
ab. Hierauf folgt in den Abschn.5 bzw. 6 die Untersuchung des Ein-
flusses statischer nichtlinearer bzw. dynamischer nichtlinearer Sy-
steme auf Zufallsprozesse, wobei auch ausfiihrlich auf riickgekoppelte
Systeme eingegangen wird. Logischerweise schlieflen sich daran in
Abschn.7 Optimierungsuntersuchungen verschiedener Art an. Diese
lassen sich im wesentlichen unter dem Begriff Optimalfilter-Synthese
zusammenfassen, d.h. es werden realisierbare dynamische Systeme

gesucht, die einen - meist als Stérung— gegebenen Zufallsprozef zum



