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Hinweise fiir den Leser:

Die weitzeiligen Passagen des Textes behandeln das Grundsitzliche des Stoffes; Detailinformationen
sind dagegen engzeilig geschrieben. Einzelne Stichworte und wichtige Aussagen sind mit fetter
Schrift herausgehoben. Die wichtigen (End-)Formeln sind mit einem Raster hinterlegt.

Band 1 besteht nur aus dem Hauptkapitel A. Die Hauptkapitel B, C, D und E bilden den vorliegen-
den Band 2. Der Band 3 wird mit dem Hauptkapitel F fortsetzen.

Eine Hauptkapitelnummer setzt sich aus dem Buchstaben des jeweiligen Hauptkapitels und den
Ziffern einer Dezimalklassifikation des Unterkapitels zusammen (z.B. C 1.5.2). Die Formeln wurden
innerhalb eines Kapitels mit den ersten beiden Ziffern der Dezimalklassifikation fortlaufend numeriert
(z. B. die Formel B (4.2-16) ist die 16. Formel im Kapitel B 4.2 ...)

Die Figuren, Bilder und Tabellen wurden in eine eigene (zweite) Nummernfolge zusammengefaft und
auf die gleiche Weise numeriert. Die Nummern der Aufgaben bilden eine dritte Nummernfolge; sie

sind auf die gleiche Weise fortlaufend numeriert (die Aufgabe D 5.1-8 bedeutet z.B. die achte
Aufgabe im Kapitel D 5.1 ..)).

Bei der eigentlichen Numerierung der Formeln, Figuren, Bilder, Tabellen und Aufgaben wurde der
Buchstabe des Hauptkapitels weggelassen. Bei Verweisen auf Kapitel, Formeln, Figuren etc.
innerhalb eines Hauptkapitels wurde der Buchstabe des Hauptkapitels hiufig ebenfalls nicht angege-
ben. Bei Hinweisen, die auf andere Hauptkapitel zielen, wurde dagegen immer der Buchstabe des
jeweiligen Hauptkapitels vorangestellt. Darunter befindet sich auch die Buchstabenfolge FE. Sie
bezieht die beiden Fernerkundungsbiicher, die ebenfalls beim Diimmier Verlag erschienen sind, in
die Referenzen ein (z.B. bedeutet "Formel FE (6.4-15)" die 15. Formel im Kapitel 6.4 im Band 2,
Fernerkundung; der Band 1, Fernerkundung, enthilt die Kapitel 1. - 4., der Band 2 die Kapitel 5.

und 6.). Es handelt sich um die erste Auflage der beiden Fernerkundungsbiicher, beim Band 1
(Hauptkapitel A) um die fiinfte Auflage.

Die Literaturhinweise in den FuBnoten sind sehr knapp gehalten. Vor dem Sachregister wurde
deshalb eine Vervollstindigung der Literaturhinweise eingeschoben.



