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Die Inselstruktur der Kinematik-Rechenprogromme
- Brauchen wir einen ,Deliaplan®?

CAD in der Getriebetechnik
- Die Selbsthemmungsfahigkeit bei ebenen Kurvengetrieben

CAD-nahe Entwicklung eines Programmsystems zur Ermitlung
der Kinematik ungleichférmig Obersetzender Getriebe

CAD-Kinematik-Interaktion
- die Bedeutung von Schnitistellenmechanismen

Inferaktive Verwendung von Nomogrammen im CAD-System,
dargestellt am Beispiel der Synthese von Geradfthrungen
des Viergelenks

Simulation von réumlichen Gelenkgetrieben mit Toleranzen
und Lagerspiel als Baustein for CAD-Systeme

KAMOS - ein inferaktives Entwicklungswerkzeug
zur Analyse komplexer Koppelgetriebe

Elastokinematik und Dynamik
der Daimler-Benz-Raumlenker-Hinterachse

Integration von Kinematikanalyse und CAD
aus der Sicht eines Systemanbieters

Rechnergestiizie Auslegung
von Kiz-Scheibenwischergestdngen

Verschiedene Wege zur rechnerunterstitzten Simulation
von Kurvengetrieben

Kurvengetriebekonstuktion
unter Bericksichiigung von CAD/CAM

Rechnergestiizie Getrisbeentwicklung
im Textilmaschinenbau
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