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6.4.4 Ermittlung längster Wege . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 188

6.5 Das Transportproblem . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 188

6.5.1 Das einstufige Transportproblem . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 188

6.5.2 Das mehrstufige Transportproblem . . . . . . . . . . . . . . . . . . 190

6.6 Das Transshipment-Modell . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 190

6.6.1 Das allgemeine Basismodell . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 190

6.6.2 Spezialfälle des Transshipment-Modells . . . . . . . . . . . . . . . 193

6.7 Umformung des Transshipment-Modells . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 197

6.7.1 Transformation der unteren Schranken . . . . . . . . . . . . . . . 197

6.7.2 Transformation in ein s-t-Flussproblem . . . . . . . . . . . . . . . 198

6.7.3 Bestimmung von Zirkulationsflüssen . . . . . . . . . . . . . . . . . 199
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