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Computer-Algebra fiir den Ingenieur (B. Buchberger/B. Kutzler)
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Was ist Computer-Algebra?

Was bringt Computer-Algebra fiir den Ingenieur?

Die Problemlésepotenz von Computer-Algebra-Systemen:

Einige Beispiele

Beispiele zu typischen symbolischen Grundoperationen

Beispiel: Automatische Generierung eines Unterprogramms fiir das

 Newton-Verfahren

Beispiel: Roboterkinematik

Beispiel: Verhalten einer elektrischen Schaltung

Beispiel: Automatisches Beweisen geometrischer S#tze

Ubersicht iiber wichtige Computer-Algebra-Systeme

MACSYMA

MAPLE

muMATH-83

REDUCE 3.2

SAC-2

SCRATCHPADII

SMP

Computer-Algebra-Algorithmen

Vorbemerkung: Computer-Algebra versus reine Mathematik

Ein einfaches Beispiel fiir obige Prinzipien

Der Algorithmus von Karatsuba-Ofman zur Multiplikation

Der Berlekamp-Hensel-Algorithmus zur Faktorisierung von Polynomen
Die Methode der Grobner-Basen fiir Polynome mit Systemen
multivariater Polynome

Der Collins-Algorithmus zur zylindrisch-algebraischen Dekomposition
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