INHALT

Einfibhrung . . . . . . . . . L L0000 e e e e

Kapitel 1, Begriffe und Ergebnisse der linearen parametrischen Optimierung .
(K. LoMMATZSCH)

1.1. Einleitung . . e d e e e e e e e e

1.2. Bezeichnungen, Verembarungen Begrlffe

1.3.  Vollparametrisierte lineare Aufgaben . . . . . . . . . . . . . . . ..
1.3.1. Zuldssige Parameterberciche . . . . . . . . 0 L0 0000000
1.3.2. Lésungsbereiche . . . . . . . . . . . . L. 000000 0 e e e e
1.3.3. Lokale Stabilitdtsmengen. . . . . . . . . . . . . . ... ...

1.3.4, Die Losungsfunktion . . s e e s a s e s s e e e s e e e
1.3.5. Die Optlmalmengcnabblldung w(ﬁ. y) s s s e e s e s e e s e s .
1.4. Andere parametrische Aufgaben . . . . . . . . . . .

Literatur . . . . . . . . . L L 00000 e e e e

Kapitel 2.

Lineare Optimierungsprobleme mit Parametern in der Koeffizientenmatrix der

Restriktionen . . . . . . . . . . . . . . e e e e e e e e e e e e
(D. KLATTE)

2.1. Einleitung . . . Coe .o

2.2. Das vollpar&metrlsche lineare Optnmlerungsproblem in Glelchungsforn-n C o

2.2.1. Problemstellung . . . . .. ... e e

2.2.2. Zuliissige Parametermenge, Lnsbarke:tsmenge, Losungsfunktmn und Optlma]-
mengenabbildung . . . . . .. .

2.2.3. Lokale Stabilititsmengen und lhre !"lgenschaften

4. Zusammenhang zu parametrisclien Optimierungsaufgaben m1t fester RPstuk

tionsmatrix . . o .. e e s s . .
2.3.  Lineare Optlmlerungsplohleme mit Parametern in einer Zeile h?w Spalte der
Koeffizientenmatrix der Restriktionen .

.3.1. Problemstellung und Motivation " . 4 e e .
2.3.2. Zuldssige Parametermengen fiir linearc Unglemhungsaystﬂme mit varmblen
Koeffizienten . . . . . . ., . . C e e e e e e e e e
2.3.3. Zerlegung der Losbarkeitsmenge in lokale Stab:htats:nengv . 5 .
2.3.4. Beispiel . . . . . L L L L L L 0L s e e e e e e e e

2.3.5. bchluBhemcrkungen C e e e
Literatur . . . . . . . . . . . L. L. oo e e e e e e e

Kapitel 3. Parametrische Optimierung und Vektoroptimierung
(J. GvppaT)

3.1.

Einleitung . . . . . . . . . . 0oL

10
11
11
12
19
20
20
22

23

23
25
25

26
34

36

41
41

43
46
50
51
52

54

o4



VIII Inhalt

3.2. Uber den Zusammenhang zwischen Vektoroptimierung und parametrischer

Optimierung . . . . 55
3.3. Eine topologische Elgenso]mft, der Mf,nge de1 elgenthch effmentvn ;unkte 64
3.4, Losung von linearen und speziellen quadratischen Vektoroptimierungspro-

blemen mit der Simplextechnik . . . . . . . . . . . . ... ... .. 66
3.4.1. Reduktion von Parametern . . . . . . . . . . . . . ... ... ... 06
3.4.2. Lineare Vektoroptimierungsprobleme . . . . . . . . . . . . . . . . . 67
3.4.3. Ein spezielles quadratisches Vektoroptimierungsproblem 70
Literatur . . . . . . . . .« . . oo e e e e e e . T3

Kapitel 4. Uber den Zusammenhang von parametrischer Optimierung und Entscheidungs-

problemen der stochastischen Optimierung . . . . . . . . . . . . . . .. ... .. 176
(K. TAMMER)
4.1. Einleitung . . . C e e e e e . T6

4.2, Optnmerungsprobleme rmt. -zufallsabhang1gel »?wlfunktlon c s «» s+ s s s s 18
4.2.1. Problemformulierung und allgemeine Losungsbegriffe . . . . . . . . . . 78
4.2.2. Der Zusammenhang zum zugeordneten parametrischen Problem . . . . . RO

4.3. Aufgaben mit zufidlligen rechten Seiten . . . . . . . . . . . . .. .. 84

4.3.1. Problemformulierung und Lésungsansitze . . . e e e . . B4
4.3.2. Die zugeordnete parametrische Aufgabe und ihre sznehungen ZUmn ﬂ;tochasti—

schen Ausgangsproblemn . . . . . . . . . . . . .. ... ... ... 86

44. Beispiele . .. . . . . . . . . . . . . . . . . o 4 v v 4w . . . . 8B

4.5. SchluBbemerkungen . . . . . . . . . . . . . . . . . .. L. . 90

Literatur . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. e e 90

Kapitel 5. Einige Anwendungen der linearen parametrischen Optimierung bei der Unter-
suchung von optimalen Steuerungsproblemen . . . . . . . . . . . . . . ... ... 92

(H. Damwm, T. KOPIELSKI)

5.1.  Einleitung . . . . O 2
5.2. Einige Ergebmsae aus der hnearen paramctusuhen Optnmerung B B
5.3. Erreichbarkeitsmenge und Bang-Bang-Prinzip . . . . . . . . . . . . . 9%
5.3.1. Eigenschaften der Erreichbarkeitamenge . 1
5.3.2. Zum Bang-Bang-Prinzip . . . e e e 99

5.3.3. Existenz von Losungen fiir gewisse optlma]e St,eucruanpxobleme .. . . . 100
5.4. Eine obere Schranke fiir die Anzahl der Umschaltpunkte einer extremalen

Steuerung bei stationdéiren linearen Systemen . . . . . . . . . . . . . . 100

5.4.1. Einleitung . . . e L

5.4.2. Formulierung der Aufgabe - s . e (1]

5.4.3. Abschitzung der Anzahl der Umschalt,punkte Coe . 102
5.5. Uber die Endlichkeit der Anzahl der Umschaltpunl-.te einer extmmalen

Steuerung bei lincaren Systemen und zeitabhéngigem Steuerbereich . . . . 104

Literatur . . . . . . . . . . . . .. . .00 e e e e e e 106

Kapitel 6. Parametrische Optimierung und Aufteilungsverfahren . . . . . . . . . . . 107
(B. BANE, R. Ma¥DEL, K. TAMMER)
6.1. Die Grundidee . . . . . e L )
6.2. Gemischt-ganzzahlige lmea.re Optnmm ungsaufgahen e e e e .. 109

6.2.1. Problemstellung und Ergebnisse der lincaren parametrischen Optumelung . . 109
6.2.2. Ein iteratives Vorgehen . , . . . . . . . .~ . . ... ... . ... 110



Inhalt IX

6.2.3. Beispiel . . . . . . . . . e . . 113
6.3. Losungsmoglichkeiten fur eine Klas:e von mdeflmten quadrauachen Optlrmc
rungsaufgaben . . . . * s s T | &
6.3.1. Problemstellung und Vorbemel kungen e B &1
6.3.2. Transformation des Problems . . . . . 116
6.3.3. Theoretische Grundlagen der parametr 1schen quadratlschen Optnmelung N i
6.3.4. Zur Realisierung des Losungsprozesses . . . . B B E
(.3.5. Bedingungen, unter denen sich der Lcsunggplozeﬁ vercmfacht . )
Literatur . . . . . . . . . . L 0 o s o e e e e e e e e e e e e e e 122

Kapitel 7. Optimierungsaufgaben mit quadratischer Ziellunktion . . . . . . . . . . . 124
(K. LoMMATZSCH) '

7.1.  Einleitung . . . . . T 11
7.2. Die zugeordncte parametrlsche Aufga.be e e C e e e e e o124
7.3. Optimalititsbedingungen fiir die quadratische ‘\ufga.be Coe 127
7.4. Die Lage der Optimalpunkte quadratischer Optnmcrungbaufga ben mnerhalh
der durch die parametrische Aufgabe erzeugten Struktur . . . . . . . . . 129
7.5. Bemerkungen zu Losungsverfahren . . . . . . . . . . . . . . . . .. 131
Literatur . . . . . . . . . . . 0 L L . e e e e e e e e e e e 138
Kapitel 8. Lin-Opt-Spiele . . . . . . . . . . . . . . . . ... ... ... 134
(K. LomwaTzscH, D. Nowack)
8.1. Aufgabenstellung und Interpretation. . . . . . . . . . . . . . . . . . 134
8.2.  Gleichgewichlslosungen . . . coe .. . 135
8.3. Beschreibung der Menge der Glelt,hgewlchtswltuahonen rles qpleles ... . . 138
Literatur . . . . . . . . . . L . o e s e e e e e e e e e e e e 1A

Kapitel 9. Das STEINER-WEBER-Problem als eine Optimierungsaufgabe iiber der zuliissigen
Parametermenge einer konvexen Optimierungsaufgabe mit Parametern in den rechten Seiten
der Restriktionen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . L. ... ... 142

(D. MELZER)

9.1. Das STEINER-WEBER-Problem. . . . . . . . . . . . .. .. ... .. 142
9.1.1. Mathematische Modellierung . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . 142
9.1.2. Bekannte Ergebnisse . . . . 143
9.2. Das Standortproblem im R" und ein pma,metrlscher Zugang zu seiner Unter~
suchung . . . e 51
9.2.1. Ein parametnschcs Modell S 14
9.2.2. Beschreibung der Restriktionsmenge . . . . . . . . . . . . . . . . . . 148
9.2.3. Reduktion der Anzahl der Nebenbedingungen . . . . . . . . . . . . . 155
9.3. Ein Losungsverfahren . . . . . . . . . . . . . . . ... ... ... 164
9.3.1. Optimalitétskriterien . . . . . . . . . . . . . . .+« .+ .« . . . 164
9.3.2. Das Verfahren von WEISZFELD e 1
Literatur . . . . . . . . . . . L 0 0 o o s e e e e e e e e e e . . 189

Kapitel 10. Ein lineares para.metrisches Optimierungsmodell liir die teilmechanisierte

Gemiiseernte . . . . . T A |
(D. KrLarTE, F. NoZitga, K. WENDLER]
10.1. Einleitung . . . .. T A |

10.2. Mathematisches Modell einer Gemuseernte S i |



X Inhalt

10.2.1. Das Modell der Handernte . . . P
10.2.2. Das Modell der teilmechanisierten Ern O
10.2.3. Formulierung des Optimierungsproblems . . . 176
10.3. Das Modell der teilmechanisierten Ernte als lmearca Optlml.erungsploblenl

mit zwei Parametern in der Koeffizientenmatrix . . . . . . . . . . . . 178
10.3.1. Der dkonomische Hintergrund . . . . . 178
10.3.2. Ein lineares Optimierungsproblem mit zwei Psu ametern in der Koeff:zlenten-

matrix . . . . e e e e e 178
10.4. Berechnung der Losbarkeltsmenge des betrachteten pammetnschen Optume-

rungsproblems . . . T i)
10.4.1. Ableitung des Verfahrens T )
10.4.2, Beispiel furn =2 . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . ... .. 186
104.3. Beispiel fiirn =3 . . . . . . . . . . . . ... ... o 0w 187

Literatur . . . . . o e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e 18T



	Inhaltsverzeichnis
	[Seite 1]
	[Seite 2]
	[Seite 3]
	[Seite 4]


